Monitoring obnovy lesa v NP Sumava s
vyuzitim UAS

Jakub Langhammer?, Martin Hais?, Jakub Mifijovsky3, Magda Edwards*

1 Univerzita Karlova v Praze, Prirodovédecka fakulta, Katedra
fyzické geografie a geoekologie

2 Jihogeska univerzita v Ceskych Budéjovicich, Pfirodovédecka
fakulta, Katedra biologie ekosystému

3 Univerzita Palackého v Olomouci, Prirodovédecka fakulta,
Katedra geoinformatiky

4AV CR, v. v. i. Centrum CzechGlobe

@zechGlube



Vyzkumné otazky a hypotézy

Vyzkumné otazky

- Testovat schopnost prostredkd UAS pro
identifikaci jednotek krajinného krytu

- Zaméreno na prirozené obnovy smrku v
rozpadlych smrcinach a po sanaci drevin

Hypotézy

- Vysoké prostoroveé rozliSeni umozni
identifikovat i malé semenacky v testovaci
lokalité

- Pro odliSeni semenackl od bylinného patra

bude mit znacny vliv fenofaze.



Zajmove uzemi

@8 holé sece - 326 ha

(Y rozpadlé smréiny - 2 020 ha
®@ :ivé porosty smrku

statni hranice

Ceska Republika

vodni toky

Némecko *

242 km?

@ CHKO Sumava
@ NP Sumava
(% NP Bayerischer Wald



Lokality u Roklanské hajenky

Lokalita 1 — rozpad smrcin v roce
1997

Lokalita 2 — sanace drevinvroce A
1997

Prdm. nadm. vyska 1150 m

Letecké snimky rozpadu smrcin v roce 2002
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Technické vybaveni

UAS

- Multirotorovy systém (Hexacopter XL)
- OK-XO006N

- Senzory

- Tetracam ADC

- ASD HandHeld2

ADC Bayer Filter Response Curve
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Technické vybaveni

Technicka specifikace - Hexakopter

Dosah 1 km Vydrz Az 30 min.
Letova vyska 5-500m Provoz ve vétru 0-30 km/h
Start a pristani Om Rozpéti kridla -
Vaha 1,5 kg Motor Elektricky
Letova rychlost 0-40 km/h Nosnost 1,5 kg




Proc UAS?

Druzicové snimky

Snimky z UAS

Prostorové rozliseni

Metry

g

vhodné pro analyzy v
mensich méfritkach

centimetry

4

moznost identifikace korun,
semenackd, mrtvého dreva

Geometricka presnost

metrova

Centimetry, lokalni chyby

Stiny nelze odstranit |ze resSit opakovanym
snimanim béhem dne
nizka vysoka — dle pozadavk

Operabilita
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Metodika zpracovani dat

Letecké kampané

- Vyska snimkovani priblizné 50 metru
- Snimkovani stale ze stejnych pozic

Zpracovani dat

- Ortogonalizace dat

- Transformace do souradnicového
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2, 5 A
A irtot = the sum of NIR values in the sample
SyStem u riot = sum of Red values in the sample
. . 7 ’ /[ narrow band calibrations..__...___.
- Kalibrace multispektralnich dat if (caltype == 0 && sample && rtot) //NIR & red
{
itot = irtot / sample;
- KlaSIfIkace rtot = rtot / sample;

calvalue = 1 +(1.29 - (rtot/irtot));
}



Kalibrace
- Teflonovy terc

- Kalibrovany etalon ze

Spectralonu

- Vyuziti ASD HandHeld2

Spectral Data

| — _ — —

Spectrum00003.asd Spectrum00004.asd Spectrum00005.asd Spectrum00006.asd
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The calibration value is applied as a multiplier to the red band as in:
ndvi = {ir - (r * cal)y/(ir + (r * cal));
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Lokalita 2
- hola se€ pod
Studenou horou

viditelné spektrum




Lokalita 2
- hola se€ pod
Studenou horou




Dekuji za pozornost




