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Bezpilotni letecké prostredky
Noveé moznosti DPZ z UAV v oblasti zivotniho
prostredi Jakub KARAS



RPAS - dalkové ovladané letecké systémy
UAS - bezpilotni letecké systémy
UAV - bezpilotni letecké prostredky

... jsou letecké prostredky bez posadky, které muizou byt
rizeny na dalku nebo muze létat samostatné pomoci predem
naprogramovanych letovych planu nebo pomoci

slozitéjsich dynamickych autonomnich systému.

RPAS (Remotely Piloted Aircraft System) |
UAS (Unmanned Aerial System) A

UAV (Unmanned Aerial Vehicle) &//



VYHODY:

vyrazné levneéjsi provoz (oproti vyuziti
pilotovanych stroju)

snadna manipulace a mobilita

vysoka flexibilita pfi nasazeni stroji do akce
mozné pouziti (start a pristani)

i na Spatné pristupnych mistech

nizka hlucnost provozu

odolnost — zivotu nebezpecné lokality
vysokeé rozliseni snimku a videi

dalsi potencionalni vyhody porizovani
specifickych dat ve spojeni s fyzikalnimi
mikrosenzory




RPAS/UAS — vhodny vybér

Kazdy bezpilotni prostredek ma sva specifika, s
kterymi musime pocitat a prizpusobit vybér ucelu,
pro ktery je porizovan...




RPAS/UAS - specifikace

Kopterové x kridlové typy
Kopter

- variabilita rdznych senzor(i, omezeni pouze hmotnosti/kg®\
- vyuziti od mapovani, pres monitoring, po nataceni
- kolmy vzlet a pristani (nékteré i z ruky, do ruky)

- prenos online videa ze senzoru

- manualni x automaticky let

Kridlo (letoun)
- omezeni pouze na mapovani a predem urceny senzor

- vzlet z ruky x z rampy
- pristani automatické (manualni)



KRIDLOVE (WING) UAV

Vzlet z ruky nebo z odpalovaci rampy...
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VYSTUPY

Aktualni ortofota (rozliSeni 1 — 25 cm/pixel) v RGB a NIR
Digitalni modely povrchu, terénu

Sikmé a kolmé letecké fotografie, fotomapy

Sférické fotografie a souvisejici projekce, virtualni prohlidky
Videodokumentace
Monitoring, pasportizace
3D modely

Vypocty kubatur...




VYUZITI UAV V OBLASTI ZIVOTNIHO

MAPOVANI , o
AKTUALNIHO ZEMEDELSTVI VODOHS%IP ek LESNICTVI
STAVU |
PRIRODNI DOKUMENTACE ZIVOTNI
UDALOSTI ErlEEE AL ZELENE PROSTREDI

AKTUALNOST x RYCHLOST x DOSTUPNOST



OBLASTI VYUZITI

LESNICTVI, VODOHOSPODARSTVI A
ZEMEDELSTVI




AKTUALNI ORTOFOTOMAPY

Aktualni ortofotomapy, nalet az do druhého dne v zavislosti na pocasi, v kratké periode...
* lom Mokra




AKTUALNI ORTOFOTOMAPY

Aktualni ortofotomapy ve vysokém rozliseni pro mensi oblasti

* Vlyrez ortofotomapy skladky dreva v obrazovém rozliSeni 7 mm/pixel
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AKTUALNI MAPOVANI A MONITORING

* Mapovani presného rozsahu poskozeni poli po
divoké zvéri



ORTOFOTA dle specifickych pozadavku

*Priihonicky pak — ortofoto 3cm/pixel

Aktualni ortofotomapy dle specifickych
pozadavkl zakaznika (rozdilné oproti
WMS a klasickych ortofotomap) — za
oblacnosti (bez stint), ndlet do druhého
dne v zavislosti na pocasi, v kratké
periodé apod.

Google



ORTOFOTA NIR, NDVI, Termo

aktualni ortofotomapy v NIR, NDVI, termovizni, pro urCeni zdravosti zelené, vegetacni indexy,

precizni zemedélstvi 5 _ ) o
*Slechtitelska pole psenice
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MONITORING PRIRODNICH
UDALOSTI

EROZE x SESUVY x POLOMY x POVODNE x DEPRESE x
ZAMOKRENI x VYVERY x GEOLOGICKE POMERY...



MONITORING EROZNi UDALOSTI

Ortofotomapa erozni udalosti v Postupicich v rozliseni 1 cm/pixel




MONITORING EROZNi UDALOSTI

Vyrez ortofotomapy erozni udalosti v Postupicich v rozliseni 1 cm/pixel
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MONITORING EROZNIi UDALOSTI

digitalni model terénu casti erozni udalosti v Postupicich

detail ryh velikosti 10 - 20 cm

35m




MONITORING PRIRODNICH UDALOSTI

Mapovani mozné bezprostredné po udalosti. Vizualizace rozsahu poskozeni, na jehoz

zakladé se voli strategie postupu praci a pripadna dalsi rizika.
Z jednoho letu RPAS — letecké fotografie, ortofoto ve vysokém rozliseni, bodové
mracno, 3D model, vizualizace... Ddle moznosti videopruletu, leteckych fotografii.

* D8 sesuv, bodové mracno




MONITORING PRIRODNICH UDALOSTI

* D8 sesuv ortofotomapa 5 cm/px thochowce




MONITORING PRIRODNICH UDALOSTI

* Vyvéry drendzZnich vod, zamokreni
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MONITORING PRIRODNICH UDALOSTI

* geologické struktury
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PASPORTIZACE/INVENTARIZACE
LESNi TEZBA




PASPORTIZACE, INVENTARIZACE

* les, téZba — Holysov, 2 cm/pixel

-




INVENTARIZACE

* detail evidence parezy

Cislo pafezu  rozmér (cm)

68x50
57x62
65x57
45x23
23x44
63x57
88x77
37x83
64x69
32x42
63x77
36x38
59x65
65x48
68x89
62x58
78x68
94x70
54x50
98x88
89x77
58x61
88x74
69x69
69x66
57x61

1
2
3
4
5
6
7
8
9




IDENTIFIKACE DRENAZNICH
SYSTEMU




Moznosti vyuziti dalkového prizkumu Zemé pro identifikaci
drenaznich systému a souvisejicich projevl vodniho rezimu na
odvodnénych plochach

pfimd identifikace linii drénd, fragmenti az ucelenych drendznich systému (DS)
pouzitim rtiznych prostredku a pofizovdnim riznych typu dat

zpresnéni topologie DS a zjisténi jejich skutecné polohy

v terénu (korekce projektové dokumentace)
identifikace mist poruch DS ve vazbé na vyskové pomery (digitalni model povrchu)

hodnoceni funkcnosti drendznich systému

projevy vodniho reZimu na odvodnénych pozemcich

typ procesu, variabilita projevu - casové rady snimku dle klimatickych podminek,
typu a fenofdze porostu, managementu hospodareni apod.

monitoring odvodnénych ploch — pldnovdni oprav DS, dokumentovani priabéhu
oprav, hodnoceni jejich efektivity


1
2
3
4
5/projevy.doc
6
6_b
7

IDENTIFIKACE DRENAZNICH SYSTEMU




DENTIFIKACE DRENAZNICH SYSTEMU
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shérné drény identifikované ze snimku

svodné drény identifikované ze snimku

25 50 100 m
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IDENTIFIKACE DRENAZNICH SYSTEMU
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IDENTIFIKACE DRENAZNICH SYSTEMU




IDENTIFIKACE DRENAZNICH SYSTEMU

KOMBINACE S TERMOVIZNIM SNIMKOVANIM

|



IDENTIFIKACE DRENAZNICH SYSTEMU

KOMBINACE S DIGITALNIM MODELEM POVRCHU
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VYPOCTY KUBATUR / ZAMERENI
SOUCASNEHO STAVU




VYPOCTY
KUBATUR

Vypocty kubatur
skladek materiadll a
hromad a jejich zmén
v Case - v piskovnach,
povrchovych lomech
a dolech, pri znalosti
digitalniho modelu
terénu srovnavaci
roviny.



VYPOCTY KUBATUR/ZAMERENI SOUCASNEHO STAVU

Vypocty kubatur skladek
materiald a hromad a jejich
Zmen v case - v piskovnach,
povrchovych lomech a
dolech, pri znalosti
digitalniho modelu terénu
srovnavaci roviny.

* 10-ti nasobné redéné bodové mracno




VYPOCTY KUBATUR/ZAMERENI SOUCASNEHO STAVU

e, R




VYPOCTY KUBATUR/ZAMERENI SOUCASNEHO STAVU

* Skladka dreva — 6 mm/pixel

Vypocty kubatur hald a hromad
a jejich zmén v Case - v
piskovnach, povrchovych
lomech a dolech, skladky pri
znalosti digitalniho modelu
terénu srovnavaci roviny.

* 3D model skladky dreva




LEGISLATIVNIi PODMINKY

nutnost registrace bezpilotniho leteckého prostfedku na Ufadu
pro civilni letectvi, pridéleni registracni znacky Okxxxx

nutnost povoleni pro letecké prace (12 firem v CR)

nutnost pilotnich zkousek pilotd UAV (teoretické, praktické)
pojisténi UAV




ALIANCE PRO BEZPILOTNI LETECKY PRUMYSL

Aliance pro bezpilotni letecky primysl je nevladni a neziskové sdruzeni propojujici
subjekty napric sektorem od vyrobcu, provozovatell, poskytovatell sluzeb s pridanou
hodnotou pres investory po univerzity a vyzkumna pracovisté. Jedna s rozhodujicimi
institucemi a rovnéz smérem k evropskym organum pro nové vznikajici sektor pro
bezpilotni letecké prostfedky a navazujici UAV aplikace...

JJLL UAVA

uava.cz/ KONFERENCE

21.5.2015
VSE Praha Zizkov

9:15-16:15 [

O KONFERENCI



JAKUB KARAS Dékuji za pozornost...

jakub.karas@upvision.cz

M +420 601 373 937
URVISICN
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